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108年度合作研究計畫建議書徵求文件 

 
一、 簡介 

本計畫主要針對外在環境能見度不佳的特殊情境，例如大雨、大霧等特殊情境進行物

件軌跡追蹤辨識及預測之相關研究。以路側平台為基準在平台上架設蒐集移動物件的

動態資訊相關設備用以獲得物件之歷史軌跡資訊，取得物件軌跡相關資訊後，進行物

件軌跡預測演算法的調整，以讓物件軌跡預測演算法可以更加的準確。 

 

二、 計畫目標 
針對可見度較差的惡劣環境下如大雨及大霧，改善因為能見度不足所造成的影像辨識

率之影響。利用深度學習物件偵測與辨識，藉由辨識不同的物件種類以歸納出各物件

種類的行進移動方式及特徵以此達到追蹤物件軌跡之目的，並透過預測物件之未來軌

跡以避免發生因視線阻礙所產生的交通事故。 

 

三、 計畫範圍 
以國內最常見之機、汽車交通事故情形為研究並在大雨或大霧等特殊情形下對物件進

行辨識及追蹤預測其軌跡，藉由獲取路側資訊的方式調整預測演算法之參數及訓練資

料，並使用人工智慧等技術如深度學習、機器學習等方式對影像及路測資料進行處

理，提高物件辨識率及軌跡預測的準確率。 

 

四、 預期成果(明確說明合作研究成果之產出)  

 研究報告 

• 期中報告一份。 

• 期末報告一份。 

 演算法 

• 影像辨識與技術。 

• 影像追蹤與預測技術。 

• 除雨與除霧的影像辨識技術。 

 論文 

• 論文一篇。 

 

※前述成果如有專利構想或專利申請產出時，需注意專利申請之新穎性(novelty)。因凡經公

開發表之研發成果，如擬申請專利，須於公開發表後 6個月內完成，前述成果如是以論文

方式公開發表，將無法取得大陸與歐盟等國之專利。(※文字請保留，此括號文字請於正式版時刪除) 

      

 

 

 

 

 



五、 執行方式(包括計畫時程、計畫分工方式) 
計畫時程如下表： 
108/4  完成建構硬體環境與軟體規格，並在期中報告中以文件方式提交。 

108/6  完成影像辨識及標記演算法開發，並於期中報告中以文件方式提交。完成物件

辨識模組及演算法。 

 完成軌跡抽取與追蹤演算法開發，並交付期中報告中以文件方式提交。 

 完成除雨與除霧演算法開發，並交付期中報告中以文件方式提交。 

108/7  期中報告交付。 

108/9  完成演算法的除錯與修正，並將結果在期末報告提交。 

 完成效能改善，並將結果在期末報告提交。 

108/10  完成測試報告，並將結果在期末報告提交。 

 完成系統整合與檢驗測試，並將結果在期末報告提交 

108/12  期末報告交付。 

 論文交付。 

 

六、 計畫期程及預估計畫總經費 

計畫執行區間： 108 年 01 月 01 日 至 108 年 12 月 15 日  

總經費：700,000元 

     

七、 驗收標準(含教育訓練) 
完成除霧除雨之演算法開發、完成影像辨識及標記演算法開發以及完成影像追蹤預測

技術，可於特殊情境下辨識影像物件及追蹤、預測物件軌跡，除雨除霧之辨識率提高

15%，無雨無霧之一般情形下辨識率可達60%。 

 

八、 技術能力需求(請詳述所需要之技術能力或專長) 
具備影像辨識、影像處理、深度學習、軌跡預測、物件偵測等相關技術，並熟悉車聯

網相關領域及研究場域內建有可獲取汽、機車動態資訊之相關路測設備。 

     

附件1：契約書格式 

1-1：計畫書格式 

1-2：經費動支報表 

1-3：成果報告撰寫須知 

1-4：報告格式 

1-5：論文格式 

1-6：保密聲明書 

1-7：委託匯款同意書 

 


